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Motor Nema 23 M1233051 avec reducteur

deplacement: 4TR/mm reduction 1/20 e AXM3
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© © L L Nota: Le boitier sera monté par sur une table KVP 140 Course 100 en notre possession.
\# / NV Nous possedons la motorisation de la table en commande ci dessous, KVP140 course 150.
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30 |, 2xX M3 *QL :T Pieces  commander chez Kinetic systems
B (370) | 10x BRIDES DE FIXATION A50/K140
B - 1x Linear stage KVP 140 2004 TR 150 370
36 max 1x BOITIER RENVOI MOTEUR Plan: 00.56.3156
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